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ｍｏｎｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｓｙｓｔｅｍ，ｔｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕ

ｔｉｏｎｏｆｎｅｗｄｕａｌｐｏｌａｒｉｚｅｄｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｓｙｓ

ｔｅｍｓｈａｖｅｂｅｅｎｉｍｐｒｏｖｅｄ６．１ｔｉｍｅｓ，４．２ｔｉｍｅｓ

ａｎｄ５．０ｔｉｍｅｓ，ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．

Ｉｎｔｈｅｔｈｒｅｅｎｅｗｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｍｅｔｈｏｄｓ，
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ｄｕａｌｐｏｌａｒｉｚｅｄｌａｓｅｒｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｈａｖｅｂｅｅｎ

ｐｒｅｓｅｎｔｅｄａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｔｕｄｉｅｄ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎ

８１６ 　　　　　ＯｐｔｉｃｓａｎｄＰｒｅｃｉｓｉｏｎＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ　　　 Ｖｏｌ．１３



ｔａｌｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔｕｓｉｎｇｄｕａｌｐｏｌａｒｉｚｅｄｌａｓｅｒ

ｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｃａｎｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕ

ｔｉｏｎ ｏｆ Ｌａｓｅｒ Ｏｐｔｉｃａｌ Ｆｅｅｄｂａｃｋ Ｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅ．

Ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｏｆｃｏｍ

ｍｏｎｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋ ｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅｓｙｓｔｅｍ，ｔｈｅ

ｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｃａｎｂｅｅｎｉｍｐｒｏｖｅｄ６．１ｔｉｍｅｓ

ｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍｏｆｄｅｔｅｃｔｉｎｇｔｈｅｔｗｏ

ｐｏｌａｒｉｚｅｄｌｉｇｈｔｓ＇ｉｎｔｅｎｓｉｔｉｅｓｓｅｐａｒａｔｅｌｙ；ｔｈｅｖｅｒｔｉ

ｃａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｃａｎｂｅｅｎｉｍｐｒｏｖｅｄ４．２ｔｉｍｅｓｉｎｔｈｅ

ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍｏｆｂｏｔｈｏｌｉｇｈｔａｎｄｅｌｉｇｈｔ

ａｒｅｆｅｄｂａｃｋ；ａｎｄｔｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｃａｎｂｅｅｎ

ｉｍｐｒｏｖｅｄ５．０ｔｉｍｅｓｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍ

ｏｆｏｎｌｙｏｌｉｇｈｔｉｓｆｅｄｂａｃｋ．Ｔｈｅｍｏｄｅｓｃｏｍｐｅｔｉ

ｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｏｒｔｈｏｇｏｎａｌｌｙｐｏｌａｒｉｚｅｄｌｉｇｈｔｓｃａｎｂｅ

ｕｓｅｄｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｏｆｌａｓｅｒ

ｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅｅｆｆｅｃｔｉｖｅｌｙ．

犚犲犳犲狉犲狀犮犲狊：

［１］　Ｐ．Ｇ．Ｒ．ＫＩＮＧ．Ｍｅｔｒｏｌｏｇｙｗｉｔｈａｎｏｐｔｉｃａｌｍａｓｔｅｒ［Ｊ］．犚犲狏．犛犮犻．，１９６３，１７：１８０１８２．

［２］　ＮＯＲＧＩＡ．Ｍ，ＤＯＮＡＴＩ．Ｓ．Ａｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｍｅａｓｕｒｉｎｇｉｎｓｔｒｕｍｅｎｔｕｔｉｌｉｚｉｎｇｓｅｌｆｍｉｘｉｎｇｉｎｔｅｒｆｅｒｏｍｅｔｒｙ［Ｊ］．犐狀

狊狋狉狌犿．犕犲犪狊．，２００３，５２（６）：１７６５１７７０．

［３］　ＷＡＮＧＷ Ｍ，ＧＲＡＴＴＡＮＫＴＶ．Ｓｅｌｆｍｉｘｉｎｇｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｉｎｓｉｄｅａｓｉｎｇｌｅｍｏｄｅｄｉｏｄｅｌａｓｅｒｆｏｒｏｐｔｉｃａｌｓｅｎｓｉｎｇａｐ

ｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．犐犈犈犈犑．犔犻犵犺狋狑犪狏犲．，１９９４，１２（９）：１５７７１５８７．

［４］　ＷＡＮＧＷ Ｍ，ＢＯＹＬＥＷＪＯ，ＧＲＡＴＴＡＮＫＴＶ．Ｓｅｌｆｍｉｘｉｎｇｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｉｎａｄｉｏｄｅｌａｓｅｒ：ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｏｂｓｅｒｖａ

ｔｉｏｎｓａｎｄｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，１９９３，．３２（９）：１５５１１５５８．

［５］　ＳＣＡＬＩＳＥ．Ｌ，ＹＡＮＧＵＡＮＧＹＵ，ＧＩＵＬＩＡＮＩ．Ｇ．Ｓｅｌｆｍｉｘｉｎｇｌａｓｅｒｄｉｏｄｅｖｅｌｏｃｉｍｅｔｒｙ：ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｔｏｖｉｂｒａｔｉｏｎａｎｄ

ｖｅｌｏｃｉｔｙｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ［Ｊ］．犐狀狊狋狉狌犿．犕犲犪狊．，２００４，５３（１）：２２３２３２．

［６］　ＷＡＮＧＷ Ｍ，ＢＯＹＬＥＷＪＯ，ＧＲＡＴＴＡＮＫＴＶ．ＦｉｂｅｒｏｐｔｉｃＤｏｐｐｌｅｒｖｅｌｏｃｉｍｅｔｅｒｔｈａｔｉｎｃｏｒｐｏｒａｔｅｓａｃｔｉｖｅｏｐｔｉｃａｌ

ｆｅｅｄｂａｃｋｆｒｏｍａｄｉｏｄｅｌａｓｅｒ［Ｊ］．犗狆狋．犔犲狋狋．，１９９２，１７（１１）：８１９８２１．

［７］　ＷＯＮＧＴＬ，ＳＡＢＡＴＯＳＬ，ＰＨＯＥＢＥＡＢ．Ａｐｒｏｔｏｔｙｐｅｓｃａｎｎｉｎｇｌａｓｅｒｆｅｅｄｂａｃｋｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅｆｏｒｉｍａｇｉｎｇｂｉｏｌｏｇｉｃａｌ

ｃｅｌｌｓｉｎａｑｕｅｏｕｓｍｅｄｉａ［Ｊ］．犑狅狌狉狀犪犾狅犳犕犻犮狉狅狊犮狅狆狔．，１９９５，１７７：１６２１７０．

［８］　ＢＥＡＲＤＥＮＡ，Ｏ＇ＮＥＩＬＬＭＰ，ＯＳＢＯＲＮＥＫＬＣ，犲狋犪犾．Ｉｍａｇｉｎｇａｎｄｖｉｂｒａｔｉｏｎａｌａｎａｌｙｓｉｓｗｉｔｈｌａｓｅｒｆｅｅｄｂａｃｋｉｎｔｅｒ

ｆｅｒｏｍｅｔｒｙ［Ｊ］．犗狆狋．犔犲狋狋．，１９９３，１８（３）：２３８２４０．

［９］　ＹＡＮＧＸ，ＺＨＡＮＧＳ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｔｕｄｙｏｆｌａｓｅｒｓｅｌｆｍｉｘｉｎｇｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犾

犛犻狀犻犮犪．，２００４，２４（３）：４１８４２２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

犅狉犻犲犳狆狉狅犳犲狊狊犻狅狀犪犾犫犻狅犵狉犪狆犺狔狅犳狋犺犲犪狌狋犺狅狉：

犕犃犗犠犲犻（１９８１－），ｍａｌｅ，ｗａｓｂｏｒｎｉｎＸｉａｏｇａｎ，ＨｕｂｅｉＰｒｏｖｉｎｃｅ．ＨｅｉｓｃｕｒｒｅｎｔｌｙａｄｏｃｔｏｒａｌｓｔｕｄｅｎｔｉｎｔｈｅＳｔａｔｅＫｅｙＬａｂｏ

ｒａｔｏｒｙｏｆＰｒｅｃｉｓｉｏｎＭｅａｓｕｒｅｍｅｎｔＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄＩｎｓｔｒｕｍｅｎｔｓ，ＴｉｓｉｎｇｈｕａＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ．Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｅｒｅｓｔｓｉｎｃｌｕｄｅｔｈｅ

ｔｈｅｏｒｙｏｆｌａｓｅｒｏｐｔｉｃａｌｆｅｅｄｂａｃｋ，ｄｕａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｌａｓｅｒａｎｄｍｉｃｒｏｓｃｏｐｅｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ．

９１６Ｎｏ．５ 　　　　ＷｅｉＭａｏ，犲狋犪犾：Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｄｕａｌｐｏｌａｒｉｚｅｄｌａｓｅｒ……


